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Roger Access Control System 5
Nota aplikacyjna nr 028

Wersja dokumentu: Rev. G

Obstuga kamer do rozpoznawania
tablic rejestracyjnych

Uwaga: Niniejszy dokument dotyczy RACS 5 v1.6.6 lub nowszy

Wstep

System RACS 5 umozliwia automatyczne przyznawanie dostepu np. na parkingu w momencie
rozpoznania tablicy rejestracyjnej pojazdu (LPR). W takim scenariuszu pracy kamera po
podfaczeniu do kontrolera MC16 za pomoca interfejsu Wiegand funkcjonuje jako terminal systemu
kontroli dostepu. Integracja obejmuje nastepujace modele kamer:

e ITC237-PU1B-IR-WIEGAND (Dahua)

e DS-2CD4A26FWD-IZSWG/P (HIK Vision)

e DS-2CD7A26G0/P-1ZSWG (HIK Vision)

e DS-2CD7A26G0/P-IZHSWG (HIK Vision)

e iDS-2CD7A26G0/P-IZHSY (HIK Vision)

e BCS-TIP6201ITC-III (BCS) z konwerterem IPM-AE7-0020A (Dahua)

Kamery moga by¢ obstugiwane przez dowolne kontrolery serii MC16. W praktyce najczesciej
stosowane sg standardowe kontrolery przejs¢ MC16-PAC oraz kontrolery parkingowe umozliwiajace
dodatkowaq ilosciowa kontrole dostepu MC16-AZC.

Uwaga: W przypadku kamer HIK Vision zwykle konieczne jest wgranie specjalnego
oprogramowania wbudowanego (firmware) by zapewni¢ poprawng komunikacje na magistrali
Wiegand.

Konfiguracja i instalacja kamer

Kamery Dahua i HIK Vision

Skonfiguruj i zamontuj kamery zgodnie z zaleceniami przedstawionymi w instrukcjach producenta
zataczajac funkcjonalnos¢ rozpoznawania tablic rejestracyjnych pojazdéw. W przypadku kamer HIK
Vision zatacz obstuge interfejsu Wiegand 26bit, dla ktérego stosowany jest algorytm haszowania
SHA1 i wyodrebniania najmfodszych bitdw z numeru rejestracyjnego przed jego wystawieniem po
magistrali Wiegand. Integracja nie wymaga definiowania biatych i czarnych list numerdw
rejestracyjnych.

Kamera BCS
Aby skonfigurowa¢ kamere BCS:

e Zaloguj sie do panelu konfiguracji kamery poprzez przegladarke internetowaq.
e W zaktadce RS485 w obszarze Serial Port Config2 ustaw protokdt DHRS i predkos¢ transmisji
9600.
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Podtqczenie kamer

Zgodnie z notami aplikacyjnymi ANOO1 i AN002, terminale z interfejsem Wiegand mozna podtaczaé
bezposrednio do kontrolera MC16 (maks. 4) oraz poprzez ekspandery MCX402DR (maks. 2 na
ekspander). W pierwszym z wymienionych wypadkdéw wymagane jest dodatkowo zastosowanie
modutdéw PR-GP-BRD na liniach komunikacyjnych interfejsu Wiegand.

Przyktadowy schemat potaczen MC16 dla kamer HIK VISION i DAHUA
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Kamera (Terminal 5)

N2

Przyktadowy schemat potaczen MC16 dla kamer BCS
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Przyktadowy schemat potaczen MCX402-BRD dla kamer HIK Vision i DAHUA
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Przyktadowy schemat potgczen MCX402-BRD dla kamer BCS
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Wstepna konfiguracja systemu
Skonfiguruj kontroler za pomocg programu RogerVDM w zakresie typowych ustawien

niskopoziomowych czyli adresu IP oraz hasta komunikacyjnego tak jak to opisano w nocie
aplikacyjnej ANO06. Dodatkowo uaktywnij obstuge terminali Wiegand ustawiajac format danych

czyli typ i klase nosnika jak ponizej.

roger

0 [}
Terminal 2 {caytnik RACS CLK/DTA ID1) [0]: Wylacz .
Terminal 3 {czytnik RACS CLK/DTA ID2) [0]: wylacz
Terminal 4 (czytnik RACS CLK/DTA ID3) [0]: wylgcz
Ustawienia terminali Wiegand
Terminal 5 {czytnik Wiegand 1) [1]: Tak
Terminal & (czytnik Wiegand 2) [1]: Tak
Terminal 7 {czytnik Wiegand 3) [0]: wylacz
| Terminal a!ﬂ'ﬂw‘ﬂ Ol:wﬂa
Format danych [0]: Auto
Ustawienia terminali
b Terminal 1: Typ i klasa 0x00100001
b Terminal 2: Typ i klasa 0x00100001
b Terminal 3: Typ i klasa 0x00100001
» Terminal 4: Typ i klasa 0x00100001
4 TEI"I'-ri"Id 5 Typi Ild.a;a 040008150
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR)
4 Terminal 6: Typ i Klasa 0x40008150
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika | [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR) -
b Terminal 7: Typ i klasa 0x00100001 -
» Terminal 8: Typikasa 0x00100001
Terminal 1: Trvh kawiahiry I41: Tulkn kndw PTN
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Z kolei w przypadku stosowania ekspandera MCX402-BRD skonfiguruj go pod wzgledem adresu na
magistrali RS485 kontrolera MC16 i uaktywnij obstuge terminali Wiegand w ekspanderze.

*® RogervDM

Plik Urzadzenie Konfiguragja MNarzedzia O programie

4 Terminal Wiegand 1
Obstuga terminala [1]: Tak
Obshuga Kawiatury [1]: Tak
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR)
Komentarz do obiektu KBD
Komentarz do obiektu CDI
Liczba bitdw w numerze karty 0
Odwrotna kolejnosc bitdw w numerze karty [0]: Nie
Format transmisji kodu PIM [0]: Brak
Liczba bitdw w kodzie PIN a
Odwrotna kolejnos bitdw w kodzie PIN [0]: Nie
Raportowanie pojedynczych Kawiszy [0]: Nie
Format danych [0]: Auto
4 Terminal Wiegand 2
Obstuga terminala [1]: Tak
Obstuga Kawiatury [1]: Tak
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR)
Komentarz do obiekiUKED
Komentarz do obiektu CDI
Liczba bitdw w numerze karty ‘0 -
—m—== " v

Nastepnie skonfiguruj system w zakresie bazy danych i serwisdw zgodnie z notg aplikacyjng
ANO0O06. Zastosowanie zalecanej serwerowej bazy danych opisano w nocie aplikacyjnej ANO17.
Wykryj kontroler MC16 i jego zasoby sprzetowe wybierajac w menu goérnym programu VISO
polecenie Kreatory i nastepnie Kreator kontrolera.

Konfiguracja Przejscia

Zalecane jest zdefiniowanie Przejscia za pomocg Kreatora Przejscia, ktory jest dostepny po
wybraniu polecenia Kreatory w menu gérnym programu VISO. Podczas definiowania konfiguracji
sprzetowej wskaz terminale Wiegand w ramach kontrolera MC16, przekaznik REL1 do sterowania
szlabanem oraz opcjonalny przycisk wyjscia podtgczony do linii wejéciowej IN5.
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Kreator P

Kenfiguracja Przejscia
Zdefiniuj Przejscie nadajac mu nazwe oraz wskazujac Terminal{-) oraz linie wejscdowe i wyjsdowe w ramach dostepnych Zasobdw sprzetowych.

+

Etapy

Typ Przejscia
Opis:

Kenfiguracja Przejscia

Konfiguracja szablonowa

M zZastosuj szablon konfiguracii

Konfiguracja sprzetowa

MC16-16_192. 168,21, 166_0_INSA input

GRONONORONONONONY

Z kolei w przypadku zastosowania ekspandera MCX402-BRD wskaz terminale i odpowiednie linie
wejsciowe oraz wyjsciowe na poziomie ekspandera.

Kreator P

Konfiguracja Przejscia
Zdefiniuj Przejsde nadajac mu nazwe oraz wskazujac Terminal{-e) oraz linie wejsdowe i wyjsdowe w ramach dostepnych Zasobdw sprzetowych.

-+

Etapy

K1_Przejéde_1
Typ Przejscia

Opis:

Konfiguracja Przejscia
Konfiguracja szablonowa

M Zastosuj szablon konfiguracii

Konfiguracja sprzetowa
Terminal MCX402DR-WG v1.x_192.168. 21, 166_100_READER T1
Terminal w - MCX402DR-WG wl.x_192,168. 21, 166_100_READER T2

s odble

4 =]
x ik L] 4

MCX402DR-WG v1.x_192.168.21.166_100_REL1

[=4 m m
" " o
o o o
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MCX402DR-WG wl.x_192.168.21.166_100_IM5

©
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©
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©
©
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Istnieje mozliwos$¢ takiego skonfigurowania Przejscia by pozytywna identyfikacja pojazdu na
kamerze 1 powodowata zataczenie przekaznika REL1 i w konsekwencji otwierata szlaban 1 a
pozytywna identyfikacja na kamerze 2 powodowata zataczenie przekaznika REL2 i w konsekwencji
otwierata szlaban 2. Jest to przykfad przejscia dwukierunkowego, ktérego konfiguracje opisano w
nocie aplikacyjnej AN0O19.

Do kontrolera MC16 lub ekspandera MCX402-BRD mozna podtaczac petle indukcyjng, ktéra bedzie
blokowac otwieranie Przejscia gdy nie zostanie wykryta obecnos$¢ pojazdu przed szlabanem. Do
tego celu mozna wykorzystac¢ linie wejsciowe z funkcjami [132] na poziomie Przejscia oraz [158] i
[259] na poziomie Punktu identyfikacji.

Uzytkownicy

Zalecane jest definiowanie, modyfikowania i usuwanie uzytkownikdw za pomocg kreatoréw
dostepnych po wybraniu polecenia Kreatory w menu gornym programu VISO tak jak przedstawiono
to w nocie aplikacyjnej AN0O06. W przypadku kamer LPR uzytkownikiem bedzie pojazd ze swoimi
tablicami rejestracyjnymi. W takim uktadzie definiujgc Nosénik uzytkownika konieczne jest
ustawienie jego typu jako tablicy rejestracyjnej.

Dodaj Nosnik:

0gdlne

Wartosc nosnika

Wartosc:  [euhIaN

Uwaga: Moze sie okazaé, ze kamera nie odczytuje petnego numeru rejestracyjnego dla danego
pojazdu. W takiej sytuacji nalezy zweryfikowa¢ jaki numer rejestracyjny jest faktycznie
odczytywany przez kamere logujac sie do niej za pomoca przegladarki internetowej i wykorzystujac
narzedzia udostepnione przez producenta kamery.

7/8

roger



ANO028 Obstuga kamer do rozpoznawania tablic rejestracyjnych 2021-07-21

Kontakt:
Roger sp. z o0.0. sp.k.
82-400 Sztum
Gosciszewo 59
Tel.: +48 55 272 0132
Faks: +48 55 272 0133
Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: pomoc.techniczna@roger.pl
Web: www.roger.pl
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